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 [SET]ボタンを押して離す 

 すべてのパラメータを設定するまで繰り返す 

 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 各設定項目と識別記号の対応は、各制御方式の頁でご確認下さい。 

 

設定値が表示されます 

設定項目の識別記号が表示されます 

設定値の編集桁を 

ズラします 

設定値を変更・ 

決定します 

設定項目の順送りと、編集桁

の数字を加算します 

設定項目の逆送りと、編集桁

の数字を減算します 
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５５５５制御方式制御方式制御方式制御方式    

 機器構成（センサの種類）によって以下の 4種類の制御方式を選択して下さい。 

 

    定電流制御定電流制御定電流制御定電流制御（（（（手動手動手動手動））））                巻径計測方式巻径計測方式巻径計測方式巻径計測方式    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    
    
    パルスパルスパルスパルス積算方式積算方式積算方式積算方式                パルスパルスパルスパルス比率方式比率方式比率方式比率方式    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 一定のトルクを保持します。 

 「６定電流制御」をご覧ください。 
 

 アナログ距離センサで巻径を計測し、張力を自動

調整します。 

 「７巻径計測方式」をご覧ください。 

 巻軸のパルス信号入力により、張力を自動

調整します。 

 「８パルス積算方式」をご覧ください。 

 巻軸のパルス信号入力とフィード軸のパルス信

号入力の比率により、張力を自動調整します。 

 「９パルス比率方式」をご覧ください。 

パウダ、ヒステリシス 
ブレーキ リール 

CTG1200 

電流(ト
ルク)を 
加減 

パウダ、ヒステリシス 
ブレーキ リール 

アナログ 
距離センサ 

電流 
(トルク)
を加減 

パウダ、 
ヒステリシス 
ブレーキ 

リール 

パルス
発生器 

パルス 
発生器 

フィード 
ローラ 

パルス
発生器 

パウダ、ヒステリシス 
ブレーキ 

リール 

電流 
(トルク)
を加減 

電流 
(トルク)
を加減 

CTG1200 

CTG1200 CTG1200 
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６６６６定電流制御定電流制御定電流制御定電流制御    

６６６６－－－－1111 使使使使いいいい方方方方 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(1)(1)(1)(1)張力設定張力設定張力設定張力設定    
 設定 VRを回すとトルク（クラッチ・ブレーキの電流値）を調整します。 

 

(2)(2)(2)(2)リモートオフリモートオフリモートオフリモートオフ    
 リモートスイッチを「OFF」側に倒すと、出力を遮断します。 

 

(3)(3)(3)(3)モニタモニタモニタモニタ表示表示表示表示    
 クラッチ・ブレーキの基準電流値を 100％として出力電流を％表示します。 

 

 

☆☆☆☆よりよりよりより便利便利便利便利にににに使使使使うううう 
・外部電圧による張力設定や、モニタ表示の調整ができます。 

 詳しくは、「１０より便利に使う」を参照して下さい。 

張力を 

設定します 

出力電流をモニタ表示します 

電源をオンします 

出力電流を遮断します 
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６６６６－－－－2222 設置設置設置設置・・・・調整方法調整方法調整方法調整方法 
(1)(1)(1)(1)機器構成機器構成機器構成機器構成    
 定電流制御では、センサは使用しません。 

 

(2)(2)(2)(2)周辺機器周辺機器周辺機器周辺機器のののの接続接続接続接続    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☆☆☆☆ごごごご注意下注意下注意下注意下さいさいさいさい    
・制御出力 OUTPUT＋、－は、他の電源、制御線と共通配線しないで下さい。 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
・リモート入力を上位コントローラから制御しない場合は、RMC-GND 間を短絡して下さい。 
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(3)(3)(3)(3)初初初初めてめてめてめて使使使使うときうときうときうとき（（（（初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定））））    
 

①①①①初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 はじめに制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’0’にして下さい。 

 

 以下の手順で各パラメータを設定して下さい。 

 [SET]ボタンを押した状態で、[POWER]スイッチを「ON」側に倒す 

 ↓ 

 デジタル表示器が'     'を点滅表示したら、[SET]ボタンを離す 

 ↓ 

 各パラメータを「４設定値の編集・設定」に従って設定する 

 すべてのパラメータを設定するまで繰り返す 

 ↓ 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

 

②②②②設定項目設定項目設定項目設定項目    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 異なる設定項目が表示される場合は、制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’0’に設定し直して下さい。 

 

 

 

 

 

 

 

・・・・        ：：：：フルスケールフルスケールフルスケールフルスケール電流値電流値電流値電流値    
 使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値を設定します。 

 当社製クラッチ・ブレーキを使用する場合は、「１１当社製クラッチ・ブレーキの基準電流値」の値を設定

してください。 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 このコントローラは定電流制御方式を採用しているため、使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値（定

格トルクを発生する電流）を設定する必要があります。 

 

 

識別記号 設定項目 設定範囲 単位 出荷時設定

制御方式選択

フルスケール電流値 0.200 ～ 1.500 A 0.290

0に設定して下さい
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７７７７巻径計測方式巻径計測方式巻径計測方式巻径計測方式    

７７７７－－－－1111 使使使使いいいい方方方方 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(1)(1)(1)(1)張力設定張力設定張力設定張力設定    
 設定 VRを回すとトルク（クラッチ・ブレーキの電流値）を調整します。 

 

(2)(2)(2)(2)リモートオフリモートオフリモートオフリモートオフ    
 リモートスイッチを「OFF」側に倒すと、出力を遮断します。 

 

(3)(3)(3)(3)モニタモニタモニタモニタ表示表示表示表示    
 クラッチ・ブレーキの基準電流値を 100％として出力電流を％表示します。 

 

(4)(4)(4)(4)張力張力張力張力をををを手動調整手動調整手動調整手動調整    
 自動スイッチを「MANUAL」側に倒すと、巻き径に関係なくクラッチ・ブレーキの電流を手動調整することが

できます。 

 

☆☆☆☆よりよりよりより便利便利便利便利にににに使使使使うううう 
・外部電圧による張力設定や、モニタ表示の調整ができます。 

 詳しくは、「１０より便利に使う」を参照して下さい 。 

出力電流を遮断します 

張力を 

設定します 

出力電流をモニタ表示します 

電源をオンします 

自動調整と 

手動調整を 

切り替えます 
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７７７７－－－－2222 設置設置設置設置・・・・調整方法調整方法調整方法調整方法 
(1)(1)(1)(1)機器構成機器構成機器構成機器構成    
 巻径計測方式では、巻径を計測するアナログ距離センサが必要です。 

 

 ①アナログ距離センサの仕様 

  電源：DC12V または DC24V  

  出力：電流出力 4～20mA、電圧出力 0～10V、または電圧出力 0～5V 

 

 ②アナログ距離センサの設置 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 アナログ距離センサは、最大巻径と最小巻径が検知範囲から外れないように設置して下さい。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    
 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 アナログ距離センサの出力が、距離に比例して減少する場合も制御可能です。 

巻径に比例して増減 
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(2)(2)(2)(2)周辺機器周辺機器周辺機器周辺機器のののの接続接続接続接続    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☆☆☆☆ごごごご注注注注意下意下意下意下さいさいさいさい    
・制御出力 OUTPUT＋、－は、他の電源、制御線と共通配線しないで下さい。 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
・アナログ距離センサの出力の仕様に合わせて、2～20mA、0～5V、0～10V のどれかに接続して下さい。 

・アナログ距離センサの出力ケーブルが 3本線の場合は、センサの GND は TB2-A8 に接続して下さい。 

・リモート入力を上位コントローラから制御しない場合は、RMC-GND 間を短絡して下さい。 

2.2 
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(3)(3)(3)(3)初初初初めてめてめてめて使使使使うときうときうときうとき（（（（初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定））））    
 

①①①①初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 はじめに制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’3’にして下さい。 

 

 以下の手順で各パラメータを設定して下さい。 

 [SET]ボタンを押した状態で、[POWER]スイッチを「ON」側に倒す 

 ↓ 

 デジタル表示器が'     'を点滅表示したら、[SET]ボタンを離す 

 ↓ 

 各パラメータを「４設定値の編集・設定」に従って設定する 

 すべてのパラメータを設定するまで繰り返す 

 ↓ 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

 

 

②②②②設定項目設定項目設定項目設定項目    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 異なる設定項目が表示される場合は、制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’3’に設定し直して下さい。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

識別記号 設定項目 設定範囲 単位 出荷時設定

制御方式選択

フルスケール電流値 0.200 ～ 1.500 A 0.290

巻径計測入力選択
0：電圧入力 0 ～ 5V
1：電圧入力 0 ～ 10V
2：電流入力 4 ～ 20mA

- 1

最大巻径 0001 ～ 1000 mm 1000

最小巻径 0001 ～ 1000 mm 0001

最大巻径時の計測入力値 000.0 ～ 100.0 ％ 000.0

最小巻径時の計測入力値 000.0 ～ 100.0 ％ 100.0

3に設定して下さい
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・・・・        ：：：：フルスケールフルスケールフルスケールフルスケール電流値電流値電流値電流値    
 使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値を設定します。 

 当社製クラッチ・ブレーキを使用する場合は、「１１当社製クラッチ・ブレーキの基準電流値」の値を設定

してください。 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 この製品は定電流制御方式を使用しているため、使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値（定格トルク

を発生する電流）を設定する必要があります。 

 

・・・・        ：：：：巻径計測入力選択巻径計測入力選択巻径計測入力選択巻径計測入力選択    
 アナログ距離センサの出力の仕様に合わせて設定して下さい。 

 

・・・・            ：：：：最大巻径最大巻径最大巻径最大巻径    
                ：：：：最小巻径最小巻径最小巻径最小巻径    
                ：：：：最大巻径時最大巻径時最大巻径時最大巻径時のののの計測入力値計測入力値計測入力値計測入力値    
                ：：：：最小巻径時最小巻径時最小巻径時最小巻径時のののの計測入力値計測入力値計測入力値計測入力値    
 アナログ距離センサの設置位置と出力に合わせて設定して下さい。 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント 
・アナログ距離センサの出力が電流入力（4～20mA）の場合は、4mA を 0％、20mA を 100％として最小巻径時に

TB2-A6 と TB2-A8 端子間へ入力される電流値を換算して設定します。 

 

 

 

 

 

 

 

 換算式：巻径計測値 ＝（電流値［mA］－ 4）÷ 16 × 100 

  例：8mA・・・25.0 

 

・アナログ距離センサの出力が電圧入力（0～5V）の場合は、5V を 100％として最小巻径時に TB2-A5 と TB2-A8

端子間へ入力される電圧値を換算して設定します。 

 

 

 

 

 

 

 

 換算式：巻径計測値 ＝ 電圧値［V］ ÷ 5 × 100 

  例：1.0V・・・20.0 

 

4mA 20mA

電流値

0％

100％

巻
径
計
測
値

50％

12mA

0V 5V

電圧値

0％

100％

巻
径
計
測
値

50％

2.5V
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・アナログ距離センサの出力が電圧入力（0～10V）の場合は、10V を 100％として最小巻径時に TB2-A7 と TB2-A8

端子間へ入力される電圧値を換算して設定します。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 換算式：巻径計測値 ＝ 電圧値［V］ ÷ 10 × 100 

  例：1.0V・・・10.0 

 

0V 10V

電圧値

0％

100％

巻
径
計
測
値

50％

5V
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８８８８パルスパルスパルスパルス積算方式積算方式積算方式積算方式    

８８８８－－－－1111 使使使使いいいい方方方方 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(1)(1)(1)(1)張力設定張力設定張力設定張力設定    
 設定 VRを回すとトルク（クラッチ・ブレーキの電流値）を調整します。 

 

(2)(2)(2)(2)初期巻径初期巻径初期巻径初期巻径ととととシートシートシートシート厚厚厚厚のののの設定設定設定設定（（（（動作動作動作動作パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定））））    
①①①①動作動作動作動作パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定    
 以下の手順で初期巻径とシート厚を設定して下さい。 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

 ↓ 

 初期巻径とシート厚を「４設定値の編集・設定」に従って設定する 

 ↓ 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

出力電流を遮断します 

張力を 

設定します 

出力電流をモニタ表示します 

電源をオンします 

自動調整と 

手動調整を 

切り替えます 
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②②②②設定項目設定項目設定項目設定項目    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 初期巻径とシート厚以外のパラメータも表示されますので、識別記号をよく確認ながら設定して下さい。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

・・・・            ：：：：初期巻径初期巻径初期巻径初期巻径    
                ：：：：シートシートシートシート厚厚厚厚    
 リールの初期巻径（巻取りの場合は巻枠の径）とワークの厚さを設定して下さい。 

 

 

(3)(3)(3)(3)リセットリセットリセットリセット    
 パルス積算値をクリアし、初期巻径相当の制御出力を出力します。 

    ①①①①パネルパネルパネルパネルでででで操作操作操作操作するするするする場合場合場合場合    
 [SHIFT]ボタンと[SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、離す 

 

    ②②②②端子台端子台端子台端子台でででで操作操作操作操作するするするする場合場合場合場合    
 端子台の RST‐GND 間を 0.1～1秒間短絡して開放して下さい。 

 

 

(4)(4)(4)(4)起動起動起動起動／／／／停止停止停止停止    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント 
 張力を自動調整する場合は、必ず RUN‐GND 間を短絡して下さい。 

 

 機械の調整中や停止中に、端子台の RUN‐GND 間を開放すると、クラッチ・ブレーキのトルクを一定に保つ

ことができます。 

 

 

(5)(5)(5)(5)リモートオフリモートオフリモートオフリモートオフ    
 リモートスイッチを「OFF」側に倒すと、出力を遮断します。 

 

 

 

識別記号 設定項目 設定範囲 単位 出荷時設定

初期巻径 0001 ～ 1000 mm 1000

シート厚 0001 ～ 1000 μm 1000

設定値は変更しないで下さい
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(6)(6)(6)(6)モニタモニタモニタモニタ表示表示表示表示    
 クラッチ・ブレーキの基準電流値を 100％として出力電流を％表示します。 

 

(7)(7)(7)(7)張力張力張力張力をををを手動調整手動調整手動調整手動調整    
 自動スイッチを「MANUAL」側に倒すと、巻き径に関係なくクラッチ・ブレーキの電流を手動調整することが

できます。 

 

 

☆☆☆☆よりよりよりより便利便利便利便利にににに使使使使うううう 
・外部電圧による張力設定や、モニタ表示の調整ができます。 

 詳しくは、「１０より便利に使う」を参照して下さい。 
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８８８８－－－－2222 設置設置設置設置・・・・調整方法調整方法調整方法調整方法 
(1)(1)(1)(1)機器構成機器構成機器構成機器構成    
 パルス積算方式では、リール軸の回転パルスを発生する近接スイッチまたはフォトインタラプタ等のパルス

発生器が必要です。 

 

    ①①①①近接近接近接近接スイッチスイッチスイッチスイッチ、、、、フォトインタラプタフォトインタラプタフォトインタラプタフォトインタラプタ等等等等のののの仕様仕様仕様仕様    
  直流 3線式の場合： DC12V、最大 10mA 

            NPN オープンコレクタトランジスタ 

  直流 2線式の場合： DC12V、残留電圧 3V以下 

 

    ②②②②パルスパルスパルスパルス発生器発生器発生器発生器のののの設置設置設置設置    
 

 巻出しの場合 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

PG：パルス発生器 

リセット直後 

巻径に比例して減少 
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 巻取りの場合 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

リセット直後 

PG：パルス発生器 

巻径に比例して増加 
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(2)(2)(2)(2)周辺機器周辺機器周辺機器周辺機器のののの接続接続接続接続    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☆☆☆☆ごごごご注意下注意下注意下注意下さいさいさいさい    
・制御出力 OUTPUT＋、－は、他の電源、制御線と共通配線しないで下さい。 

 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
・リモート入力を上位コントローラから制御しない場合は、RMC-GND 間を短絡して下さい。 

・起動入力を上位コントローラから制御しない場合は、RUN-GND 間を短絡して下さい。 

2.2 

2.2 
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(3)(3)(3)(3)初初初初めてめてめてめて使使使使うときうときうときうとき（（（（初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定））））    
①①①①初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 はじめに制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’1’にして下さい。 

 

 以下の手順で各パラメータを設定して下さい。 

 [SET]ボタンを押した状態で、[POWER]スイッチを「ON」側に倒す 

 ↓ 

 デジタル表示器が'     'を点滅表示したら、[SET]ボタンを離す 

 ↓ 

 各パラメータを「４設定値の編集・設定」に従って設定する 

 すべてのパラメータを設定するまで繰り返す 

 ↓ 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

 

 

②②②②設定項目設定項目設定項目設定項目    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 異なる設定項目が表示される場合は、制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’1’に設定し直して下さい。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

・・・・        ：：：：フルスケールフルスケールフルスケールフルスケール電流値電流値電流値電流値    
 使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値を設定します。 

 当社製クラッチ・ブレーキを使用する場合は、「１１当社製クラッチ・ブレーキの基準電流値」の値を設定

してください。 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 この製品は定電流制御方式を使用しているため、使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値（定格トルク

を発生する電流）を設定する必要があります。 

識別記号 設定項目 設定範囲 単位 出荷時設定

制御方式選択

フルスケール電流値 0.200 ～ 1.500 A 0.290

巻出し／巻取り選択
0：巻出し
1：巻取り

- 1

最大巻径 0001 ～ 1000 mm 1000

リール軸1回転あたりの
パルス数

0001 ～ 0100 パルス/回転 0001

1に設定して下さい
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・・・・        ：：：：巻出巻出巻出巻出しししし／／／／巻取巻取巻取巻取りりりり選択選択選択選択    
 巻出し（リールの巻径が徐々に小さくなる）か、巻取り（リールの巻径が徐々に大きくなる）を設定して下

さい。 

    
・・・・            ：：：：最大巻径最大巻径最大巻径最大巻径    
                ：：：：リールリールリールリール軸軸軸軸 1111 回転回転回転回転あたりのあたりのあたりのあたりのパルスパルスパルスパルス数数数数    
 機器構成にしたがって、設定して下さい。 
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９９９９パルスパルスパルスパルス比率方式比率方式比率方式比率方式    

９９９９－－－－1111 使使使使いいいい方方方方 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(1)(1)(1)(1)張力設定張力設定張力設定張力設定    
 設定 VRを回すとトルク（クラッチ・ブレーキの電流値）を調整します。 

 

(2)(2)(2)(2)リモートオフリモートオフリモートオフリモートオフ    
 リモートスイッチを「OFF」側に倒すと、出力を遮断します。 

 

(3)(3)(3)(3)モニタモニタモニタモニタ表示表示表示表示    
 クラッチ・ブレーキの基準電流値を 100％として出力電流を％表示します。 

 

(4)(4)(4)(4)張力張力張力張力をををを手動調整手動調整手動調整手動調整    
 自動スイッチを「MANUAL」側に倒すと、巻き径に関係なくクラッチ・ブレーキの電流を手動調整することが

できます。 

 

☆☆☆☆よりよりよりより便利便利便利便利にににに使使使使うううう 
・外部電圧による張力設定や、モニタ表示の調整ができます。 

 詳しくは、「１０より便利に使う」を参照して下さい。 

出力電流を遮断します 

張力を 

設定します 

出力電流をモニタ表示します 

電源をオンします 

自動調整と 

手動調整を 

切り替えます 
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９９９９－－－－2222 設置設置設置設置・・・・調整方法調整方法調整方法調整方法 
(1)(1)(1)(1)機器構成機器構成機器構成機器構成    
 パルス比率方式では、リール軸の回転パルスとフィード軸の回転パルスを発生する 2つの近接スイッチ、フ

ォトインタラプタ、およびインクリメンタル形ロータリーエンコーダが必要です。 

 

    ①①①①近接近接近接近接スイッチスイッチスイッチスイッチ、、、、フォトインタラプタフォトインタラプタフォトインタラプタフォトインタラプタ、、、、インクリメンタルインクリメンタルインクリメンタルインクリメンタル形形形形ロータリーエンコーダロータリーエンコーダロータリーエンコーダロータリーエンコーダ等等等等のののの仕様仕様仕様仕様    
  直流 3線式の場合： DC12V、最大 10mA 

            NPN オープンコレクタトランジスタ 

  直流 2線式の場合： DC12V、残留電圧 3V以下 

 

    ②②②②パルスパルスパルスパルス発生器発生器発生器発生器のののの設置設置設置設置    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    
    

PG：パルス発生器 

巻径に比例して増減 
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(2)(2)(2)(2)周辺機器周辺機器周辺機器周辺機器のののの接続接続接続接続    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☆☆☆☆ごごごご注意下注意下注意下注意下さいさいさいさい    
・制御出力 OUTPUT＋、－は、他の電源、制御線と共通配線しないで下さい。 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
・リモート入力を上位コントローラから制御しない場合は、RMC-GND 間を短絡して下さい。 

2.2 
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(3)(3)(3)(3)初初初初めてめてめてめて使使使使うときうときうときうとき（（（（初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定））））    
①①①①初期初期初期初期パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 はじめに制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’2’にして下さい。 

 

 以下の手順で各パラメータを設定して下さい。 

 [SET]ボタンを押した状態で、[POWER]スイッチを「ON」側に倒す 

 ↓ 

 デジタル表示器が'     'を点滅表示したら、[SET]ボタンを離す 

 ↓ 

 各パラメータを「４設定値の編集・設定」に従って設定する 

 すべてのパラメータを設定するまで繰り返す 

 ↓ 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

    

 

②②②②設定項目設定項目設定項目設定項目    

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 異なる設定項目が表示される場合は、制御方式（識別記号[  ]）の設定値を’2’に設定し直して下さい。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    
    

識別記号 設定項目 設定範囲 単位 出荷時設定

制御方式選択

フルスケール電流値 0.200 ～ 1.500 A 0.290

最大巻径 0001 ～ 1000 mm 1000

リール軸1回転あたりの
パルス数

0001 ～ 0100 パルス/回転 0001

フィードローラ径 0010 ～ 1000 mm 0100

フィードローラ
1回転あたりのパルス数

0001 ～ 0500 パルス/回転 0100

2に設定して下さい
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・・・・        ：：：：フルスケールフルスケールフルスケールフルスケール電流値電流値電流値電流値    
 使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値を設定します。 

 当社製クラッチ・ブレーキを使用する場合は、「１１当社製クラッチ・ブレーキの基準電流値」の値を設定

してください。 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 この製品は定電流制御方式を使用しているため、使用するクラッチ・ブレーキの基準電流値（定格トルク

を発生する電流）を設定する必要があります。 

 

 

・・・・            ：：：：最大巻径最大巻径最大巻径最大巻径    
                ：：：：リールリールリールリール 1111 回転回転回転回転あたりのあたりのあたりのあたりのパルパルパルパルスススス数数数数    
                ：：：：フィードローラフィードローラフィードローラフィードローラ径径径径 
                ：：：：フィードローラフィードローラフィードローラフィードローラ 1111 回転回転回転回転あたりのあたりのあたりのあたりのパルスパルスパルスパルス数数数数 
 機器構成にしたがって、設定して下さい。 
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１０１０１０１０よりよりよりより便利便利便利便利にににに使使使使うううう    

１０１０１０１０－－－－1111 便利便利便利便利なななな機能機能機能機能 
(1)(1)(1)(1)スパンスパンスパンスパン調整調整調整調整    
 張力設定値に対する制御出力を下げることができます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(2)(2)(2)(2)モニタモニタモニタモニタ表示表示表示表示のののの調整調整調整調整 
 モニタ表示のズレや傾きを調整することができます。 

 調整後のモニタ表示は以下の通りです。 

 調整後のモニタ表示 ＝ 調整前のモニタ表示 ×モニタ表示スパン（％） 

                        ＋（モニタ表示オフセット － 50.0） 

    
    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 モニタ表示オフセットは、設定値 50.0 が 0 で±50.0 の範囲で調整できます。 

モニタ表示スパン 

モニタ表示オフセット 
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(3)(3)(3)(3)モニタモニタモニタモニタ出力出力出力出力    
 クラッチ・ブレーキの動作状態を確認するために、クラッチ・ブレーキの電流をアナログ電圧でモニタする

ことができます。 

 クラッチ・ブレーキの電流が基準電流に対して 100％の時に 4.0V 出力します。 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(4)(4)(4)(4)端子台端子台端子台端子台からのからのからのからの手動操作手動操作手動操作手動操作    
 機械の調整やリール交換等で一時的に張力を手動調整する場合は、端子台の MANU‐GND 間を短絡すると、巻

き径に関係なくクラッチ・ブレーキの電流を張力設定値に応じて可変することができます。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 端子台から手動操作する場合は、自動スイッチを「AUTO」側に倒して下さい。 
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(5)(5)(5)(5)設定設定設定設定 VRVRVRVR 以外以外以外以外でででで張力設定張力設定張力設定張力設定するするするする 
 設定 VRによる張力設定の他に、外部アナログ電圧、またはデジタル設定による張力設定が可能です。 

 

①①①①外部外部外部外部アナログアナログアナログアナログ電圧電圧電圧電圧    
 外部アナログ電圧 0～10V に対して張力設定 0～100％になるので、張力設定したい電圧を入力して下さい。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

②②②②デジタルデジタルデジタルデジタル設定設定設定設定    
 設定ボタンを使用してデジタル値で張力を設定できます。 

 

 

(6)OVL(6)OVL(6)OVL(6)OVL 出力出力出力出力 
 OVL 出力は、クラッチ・ブレーキの電流が 1.5A を超えると短絡して、電源をオフにするまで開放しません。    

    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

☆☆☆☆ごごごご注意下注意下注意下注意下さいさいさいさい    
 OVL 出力にリレー等の誘導性負荷を接続する場合は、バックサージ吸収のために必ずダイオードを接続し

て下さい。 
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１０１０１０１０－－－－2222 設定操作設定操作設定操作設定操作    
(1)(1)(1)(1)便利便利便利便利にににに使使使使うときうときうときうとき（（（（動作動作動作動作パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定））））    
①①①①動作動作動作動作パラメータパラメータパラメータパラメータのののの設定設定設定設定    
 以下の手順で動作パラメータを設定して下さい。 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

 ↓ 

 各パラメータを「４設定値の編集・設定」に従って、設定する 

 すべてのパラメータを設定するまで繰り返す 

 ↓ 

 [SET]ボタンをデジタル表示器が'     'を点滅表示するまで（約 3秒）押し、[SET]ボタンを離す 

 

②②②②設定項目設定項目設定項目設定項目    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

識別記号 設定項目 設定範囲 単位 出荷時設定

設定入力選択
0：パネルのデジタル設定
1：パネルVR
2：端子台のアナログ入力

- 1

スパン調整値 000.0 ～ 100.0 ％ 100.0

モニタ出力スパン 0000 ～ 1000 ％ 100

モニタ出力オフセット 000.0 ～ 100.0 - 50.0

制御方式がパルス積算に表示されます
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③③③③張力張力張力張力ののののデジタルデジタルデジタルデジタル設定設定設定設定 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 設定入力選択（識別記号［  ］）の設定値が’0’の場合に操作可能です。 

 

 以下の手順で張力のデジタル設定を設定して下さい。 

 [SET]ボタンを押して、離す 

 ↓ 

 張力設定を「４設定値の編集・設定」に従って設定する 

 ↓ 

 [SET]ボタンを押して、離す 

 

☆☆☆☆ポイントポイントポイントポイント    
 識別記号がブランクの場合は、モニタ表示です。 

 

 

 

 

 

 

 

１１１１１１１１当社製当社製当社製当社製クラッチクラッチクラッチクラッチ・・・・ブレーキブレーキブレーキブレーキのののの基準電流値基準電流値基準電流値基準電流値    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

識別記号 設定項目 設定範囲 単位 出荷時設定

張力 000.0 ～ 100.0 ％ 100.0

目盛目盛目盛目盛 対応型式対応型式対応型式対応型式 基準電流値基準電流値基準電流値基準電流値（（（（AAAA）））） 目盛目盛目盛目盛 対応型式対応型式対応型式対応型式 基準電流値基準電流値基準電流値基準電流値（（（（AAAA））））

0000 OPB5NOPB5NOPB5NOPB5N 0.210.210.210.21 8888 HB1.2HB1.2HB1.2HB1.2 0.240.240.240.24

1111 OPBOPBOPBOPB10101010NNNN～～～～250250250250NNNN////FFFF 0.290.290.290.29 9999 HBHBHBHB2222....5555、、、、HCHCHCHC0000....5555 0.340.340.340.34

2222 OPC5NOPC5NOPC5NOPC5N 0.380.380.380.38 AAAA HB5HB5HB5HB5 0.440.440.440.44

3333 OPCOPCOPCOPC10101010、、、、OPCOPCOPCOPC10101010NNNN 0.460.460.460.46 BBBB HBHBHBHB10101010、、、、OPCOPCOPCOPC80808080NNNN////AAAA 0.600.600.600.60

4444 OPCOPCOPCOPC20202020、、、、OPCOPCOPCOPC20202020NNNN 0.590.590.590.59 CCCC HC1.2HC1.2HC1.2HC1.2 0.360.360.360.36

5555 OPC40OPC40OPC40OPC40 0.730.730.730.73 DDDD HCHCHCHC2222....5555、、、、OPCOPCOPCOPC40404040NNNN////AAAA 0.500.500.500.50

6666 OPC80OPC80OPC80OPC80 1.081.081.081.08 EEEE HC5HC5HC5HC5 0.560.560.560.56

7777 HB0.5HB0.5HB0.5HB0.5 0.230.230.230.23 FFFF HC10HC10HC10HC10 0.680.680.680.68
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１２１２１２１２仕様仕様仕様仕様 

1.1.1.1.電源電圧電源電圧電源電圧電源電圧・・・・電流電流電流電流：DC24～26V 電圧変動が±0.1V 以下 最大 2.0A 
 
2.2.2.2.制御出力制御出力制御出力制御出力：1.5A 以下 
 
3.3.3.3.制御方式制御方式制御方式制御方式：可変定電流出力 
 
4.4.4.4.巻径補正巻径補正巻径補正巻径補正：以下から選択 
  ・手動（巻径補正しない） 
  ・パルス積算方式 
  ・パルス比率方式 
  ・巻径計測方式 
 
5.5.5.5.張力設定張力設定張力設定張力設定：以下から選択 
  ・パネルのツマミ 
  ・パネルのデジタル設定器 
  ・外部アナログ電圧 0～10V 
 
6.6.6.6.リールパルスリールパルスリールパルスリールパルス入力入力入力入力（パルス積算方式、またはパルス比率方式の場合） 
  ・近接スイッチ、フォトインタラプタ等 
    直流 3線式の場合：DC12V、最大 10mA 
             NPN オープンコレクタトランジスタ 
    直流 2線式の場合：DC12V、残留電圧 3V 以下 
  ・許容パルス周波数：2kHz 以下 
 
7.7.7.7.フィードパルスフィードパルスフィードパルスフィードパルス入力入力入力入力（パルス比率方式の場合） 
  ・インクリメンタル形ロータリーエンコーダ、近接スイッチ、フォトインタラプタ等 
    直流 3線式の場合：DC12V、最大 10mA 
            NPN オープンコレクタトランジスタ 
    直流 2線式の場合：DC12V、残留電圧 3V 以下 
  ・許容パルス周波数：5kHz 以下 
 
8.8.8.8.巻径計測入力巻径計測入力巻径計測入力巻径計測入力（巻径計測方式の場合） 
  ・アナログ距離センサ、またはポテンショメータ 
    アナログ距離センサの場合：電流出力 4～20mA、電圧出力 0～10V、 
                 または電圧出力 0～5V 
    ポテンショメータの場合：公称抵抗値 1～10kΩ B 特性 
 
9.9.9.9.センサセンサセンサセンサ用電源用電源用電源用電源のののの供給可能容量供給可能容量供給可能容量供給可能容量    
  ・DC24V：150mA 以下 
  ・DC12V：150mA 以下 
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10.10.10.10.設定項目設定項目設定項目設定項目（選択した巻径補正により異なる） 
  ・リールの初期巻径(直径)：1～1000mm 
  ・リールの最大巻径(直径)：1～1000mm 
  ・リールの最小巻径(直径)：1～1000mm 
  ・リール 1回転あたりのパルス数：1～100 パルス／回転 
  ・フィードローラ径(直径)：10～1000mm 
  ・フィードローラ 1回転あたりのパルス数：1～500 パルス／回転 
  ・シート厚：1～1000μm 
 
11.11.11.11.制御入力制御入力制御入力制御入力：DC12V 最大 5mA 
       信号用リレー接点、または NPN オープンコレクタトランジスタ 
 
12.12.12.12.モニタモニタモニタモニタ出力出力出力出力：0～5V 
 
13.13.13.13.オーバーロードオーバーロードオーバーロードオーバーロード検知出力検知出力検知出力検知出力：DC30V 50mA 以下 
              NPN オープンコレクタトランジスタ 
 
14.14.14.14.鉛鉛鉛鉛、、、、カドミウムカドミウムカドミウムカドミウム、、、、水銀水銀水銀水銀、、、、六価六価六価六価クロムクロムクロムクロム、、、、PBBPBBPBBPBB、、、、PBDEPBDEPBDEPBDE のののの含有量含有量含有量含有量はははは、、、、RoHSRoHSRoHSRoHS 指令指令指令指令（（（（EU Directive 2002EU Directive 2002EU Directive 2002EU Directive 2002

／／／／95959595／／／／ECECECEC））））にににに適合適合適合適合    
 
15.15.15.15.質量質量質量質量：1.2kg 以下 
 
16.16.16.16.適用適用適用適用負荷負荷負荷負荷    
  ・DC24V 36W 以下のクラッチ・ブレーキ、及び当社製 OPB シリーズ、OPC シリーズ、 
   HB シリーズ、HC シリーズのクラッチ・ブレーキ 
 
17.17.17.17.使用周囲温湿度使用周囲温湿度使用周囲温湿度使用周囲温湿度：-10～60℃ 25～85%RH ただし氷結、及び結露しないこと 
 
18.18.18.18.保存温湿度保存温湿度保存温湿度保存温湿度：-20～85℃ 25～90%RH ただし氷結、及び結露しないこと 
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１３１３１３１３設置設置設置設置 

☆☆☆☆ごごごご注意下注意下注意下注意下さいさいさいさい    
 パネル取付時は、取付板を外して下さい。 

 他の機器の放熱に曝される場所への設置は避け、間隔は 20mm 以上空けて下さい。 

 

 取付板による直付けとパネル取付穴によるパネル取付けが可能です。 

 

パネル取付穴加工寸法 
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１４１４１４１４形状形状形状形状・・・・寸法寸法寸法寸法 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


